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PROPUESTA DE VALOR 

 
El RMC-1 es un robot multifuncional que automatiza tareas clave en obras 
y reformas urbanas, permitiendo a las empresas terminar antes, gastar 
menos y trabajar de forma más segura. 
 
Reduce el tiempo de obra entre un 25% y un 40%, al integrar transporte, 
limpieza y aplicación de cemento en un solo equipo. 
 
Ahorra entre un 15% y un 30% en costes laborales, disminuyendo la 
necesidad de mano de obra en tareas repetitivas y pesadas. 
 
Mejora la seguridad laboral, reduciendo el esfuerzo físico y el riesgo de 
lesiones de los trabajadores. 
 
Aplica cemento con una precisión inferior al 3% de error por m², evitando 
desperdicio y retrabajos. 
 
Reduce el consumo de material hasta un 18% anual, contribuyendo a una 
construcción más sostenible. 
 
Sustituye varias máquinas tradicionales (transpaleta, limpiadora y 
proyección de cemento), simplificando la logística y reduciendo costes de 
equipamiento. 
 
Gracias a su IA, módulos intercambiables y control por app, el RMC-1 se 
adapta a distintos tipos de clientes mediante venta, alquiler o renting, 
ofreciendo una solución flexible, rentable y preparada para la construcción del 
futuro. 
 


