Ender Glove

Long Distance Gestured Controlled Robotic Han




PROIEKTUAREN DESKRIBAPENA

Gure proiektuaren asmoa etxetik lan egitea da. Eskularru horiek jabeak etxean egiten dituen
mugimenduak irudikatzen dituzte, eta esku robotek imitatzen dute enpresan. Hori oso
erabilgarria izan daiteke langile bat gaixorik dagoenean etxetik lan egiteko aukera emateko
eta beste langileak ez kutsatzen.

Horretarako, eskularruak jantzi behar ditu, eta eskularruak dituen sentsor batzuei esker,
enpresan dagoen robota automatikoki aktibatu eta erabili ahal izango du.



