El nombre de nuestro proyecto es VIMM

Nuestra idea es la siguiente:

Nuestra idea consta de crear un contenedor robot qué separa de
forma automatica y poder reciclar sin necesidad de tener que
separarlo por nosotros mismos. Estos estaran repartidos por la
calle, sustituyendo los contenedores normales. De esta forma, el
publico podra reciclar de forma mas rapida y eficiente.

Para que esto funcionase tendriamos que tirar la basura sin bolsa y
esta caeria sobre una cinta eléctrica donde se escanean los
elementos y con ayuda de unos desviadores metalicos, enviara los
siguientes elementos hacia sus cubos correspondientes: plastico,
cartdén y organico.



