
 -  Nuestros  objetivos  serían  tener  socios  que  fueran  unas  grandes  empresas,  pueblos  con 
 mucha  mecánico  alrededor,  asociaciones  de  metal  u  organizaciones  de  ferias  que  se 
 dediquen  a  fabricar  piezas  que  nos  podrían  ayudarnos,  nos  ayudarían  a  fabricar  los  brazos 
 robóticos  y  seguro  que  les  vendría  bien  una  mejora  de  rendimiento,  nosotros  les  daríamos 
 algunos  brazos  y  sobre  todo,  gente  que  supiera  configurar  o  programar  sistemas 
 electrónicos para nuestros brazos. 

 -  Los  socios  serían  de  gran  ayuda  al  fabricar,  programar  y  diseñar  lo  que  necesitamos  para 
 construir nuestra idea a la perfección. 

 - Las cosas para darles a los socios serían los brazos electrónicos, y así mejorarían el 
 rendimiento de sus empresas, además de velocidad de producción y eficiencia. 


